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Аннотация 

Целью данной работы является разработка системы управления 

двигателем постоянного тока с применением энкодера на основе датчиков 

Холла с возможностью задания направления и скорости вращения вала 

двигателя, а также величины углового перемещения для дальнейшего 

применения разработанной конструкции в исполнительном механизме 

роботизированной системы. Для выполнения поставленной задачи был 

собран и опробован макет системы, состоящей из: двигателя постоянного 

тока, энкодера, мостового драйвера двигателя и управляющего контроллера. 

Приведена математическая модель двигателя. Экспериментально определены 

параметры модели.  Экспериментальная проверка работы макета заключалась 

в определении соответствия угловой координаты, направления и скорости 

вала двигателя заданным в команде параметрам. Была подтверждена 

возможность выполнения заданных параметров перемещений.  
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